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I. ZEITPLAN (in Wochen)

Wochenanzahl
git:n Vteranstal— Priifungszeit Lehr— Betrl_ebs- Fac_h- Bachelorarbeit Ferien Insgesamt
jahr ungen praktikum | praktikum | praktikum
I 30 9 4 0 0 0 9 52
1 30 9 0 4 0 0 9 52
i 30 9 0 0 0 0 13 52
AV 15 4 0 0 13 9 11 52
Il1. LEHRPLAN
Cod der Lehrficher, nach ECTS T Mlg No.
o T — Art der Qualifikation: B - ,,Bachelor, M — , Magister*
e MIg — ,,Mechatronik und Informationstechnik” (in Deutsch)
* No — Nummerierung )
\Vorlesung (V), Ubung (U), Laboriibung (LU) wochentlich;
Priifung (P), Schein (Sch); Projektarbeit (PA) /Seminararbeit (SA)
No FACH Wochenstunden Kontrolle Fg‘:ﬂer KfLegit
V | U |LU | Ge |Selbstf ¥ | P |Sch|PA|SA
samt | stud.
SEMESTER |
1 |Hohere Mathematik (V) 5 3 0 8 8 | 16 |1 1 | BMIgol1] 9
2 |Physik 4 2 1 7 7 14 | 1 BMIgo2 | 8
3 |Chemie 3]0 1| 4 7 |11 |1 BMIgo3 | 7
4 |Elektrotechnik und Elektronik 2 0 1 3 4 7 11 BMigo4 | 4
5 [Deutsch 0 |(10)| O |(10)| (8) | (18) €8] BMIgO5 | -
6 [Sport 0 (3] 0@ 0|@® BMIg06 | -
Gesamt: | 14 | 5 3 22|26 |48 14|00 |1 28
SEMESTER II
7 |Hohere Mathematik | 4 2 0 6 6 |12 |1 BMIg07 | 7
8 |[Technische Mechanik | 3 2 0 5 5 10 | 1 BMIgo8 | 7
9 |Lineare elektrische Netze 4 0 1 5 5 10 |1 BMIg09 | 7
10|Digitaltechnik 3 0 1 4 6 | 10 | 1 BMIg10 | 6
11 |Maschinenkonstruktionslehre 1 2 0 1 3 3 6 1 BMIgll | 3
Workshop Elektrotechnik und
12 Informati?)nstechnikl 0 0 1 1 8 4 11 BMig12 | 2
13 [Deutsch 0 [ (8] 0 | (8)] (8 |(16) (1) BMIgl3 | -
14 |Sport 0 |3 0@ 0]@® BMIgld | -
Gesamt: | 16 | 4 4 124128 |52 |4|2|1]0 32




No FACH Wochenstunden Kontrolle Fi(i:cl:jer KrLegit
vV | U [LU | Ge [sest] 5 | P [sch[pA]sA| ~°
samt | styd.
SEMESTER II1
15 [Hohere Mathematik 11 4 2 0 6 6 12 | 1 BMIgl5] 7
16 | Technische Mechanik 11 2 2 0 4 5 9 (1 BMIgl6 | 6
17 [Elektronische Schaltungen 3 0 1 4 4 8 |1 BMIgl7 | 6
18 |Maschinenkonstruktionslehre II 2 0 3 5 5 110 |1 BMIgi8| 5
19|Elektromagnetische Felder 4 2 0 6 6 | 12 |1 BMIgl9| 6
Workshop Elektrotechnik und
20 Informationstechnik 11 0 0 1 1 1 2 11 BMIg20 ] 1
21 |Landeskunde Deutschland DI O]0 1@ @] @ 1 BMIg21| 1
22 |Sport 0 |31 01010 ]OB BMIg22 | -
Gesamt: | 15 | 6 5 |26 |76 [53[5]2]1]0 32
SEMESTER IV
23 |Hohere Mathematik 11T 4 2 0 6 6 | 12 |1 BMIg23| 7
24 | Technische Mechanik IIT 2 2 0 4 4 8 |1 BMIg24 | 5
Elektrische Maschinen und
25 Stromrichter 2 0 2 4 5 9 |1 BMIg25| 6
26 |Signale und Systeme 2 2 0 4 4 8 |1 BMIg26 | 6
Workshop Elektrotechnik und
27 Informationstechnik Il1 : : 1 1 1 2 11 BMigz7] 1
Betriebliche
28 Produktionswirtschaft 3 0 1 4 4 8 1 BMIg28 ] 5
29 [Kommunikationstraining QOO0 @@ @O 1 BMIg29
30|Englisch 0[]0 (@@ H®» (1) BMIg30| -
31|Sport 0 | @[O0 (B 0]EA BMig3l| -
Gesamt: | 13 | 6 4 (23 (24 |47 |14|13|1]|0 31
No FACH Wochenstundenplan Kontrolle F?':cl:jer KfLngﬁt
v [ U [LO [ ce Jsemst] ¥ | p [sch[pA]sa] =
samt | stud.
SEMESTER V
Kooperation in interdisziplindren
32 Teams (Schliisselqualifikation) 0 0 1 1 2 8 1 BMIg32 | 2
Systemdynamik und
33 Regelungstechnik 2 0 2 4 6 | 10 |1 1 BMIg33| 6
Mechatronische Systeme und
34 Produkte inkl. Workshop 3 0 2 5 5 1011 BMig34 | 6
35(Wahlpflichtfach I (Liste 1) 2 0 0 2 5 7 |1 BMIg35| 4
36/Wahlpflichtfach I (Liste 2) 2 1 0 3 4 7 |1 BMIg36| 4
37|Wahlpflichtfach Il (Liste 3) 3 2 0 5 8 [ 13 |1 BMIg37] 8
Gesamt: | 12 | 3 5120130 |5 [5|]0]2]0 30




SEMESTER VI
38|Informationstechnik 2 1 0 3 |4 7 1 BMIg38 | 4
39|Praktikum - Informationstechnik 0 0 2 2 (2 4 1 BMIg39 | 2
40 |Wahlpflichtfach IV (Liste 4) 2 1 0 3 |4 7 1 BMIg40 | 5
41 |Wahlpflichtfach V (Liste 5) 2 1 0 3 |4 7 1 BMIlg4l| 5
42 |Wahlpflichtfach VI (Liste 6) 3 1 2 6 |6 12 1 BMIg42 | 6
43 |Wahlfach (Liste 7) 4 2 0 6 |7 13 1 BMIg43 ] 8

Gesamt: | 13 | 6 4 123127 |50 [4[1]1]0 30
Bemerkung: Die Kontrolle aus der Position Nr. 39 ist in der Kontrolle aus der Position Nr. 38
eingeschlossen.
No FACH Wochenstunden Kontrolle Fi(i:chder KrLegit

o o (0]
V | U |LU | Ge |Selbst 3 | P |Sch|PA|SA
samt | stud.
SEMESTER VII
Datenaustausch in
a4 mechatronischen Systemen 2 0 3 5 5 | 10 1 1| BMlga4 | 6
Patente und Patentenstrategie im

45 Unternehmen 3 1 0 4 4 8 1 BMIg45 | 5
46 |Wahlpflichtfach VII (Liste 8) 3 0 2 5 7 |12 |1 BMIg46 | 7
47 |Wahlpflichtfach VIII (Liste 9) 3 0 2 5 7 12 |1 BMIgd7| 7
48 |Wahlpflichtfach IX (Liste 10) 3 0 2 5 7 112 |1 1 BMIg48 | 7

Gesamt: | 14 | 1 9 |24 |30 |54 |3[2[1]1 32
SEMESTER VIII
49 [Berufspraktikum 13 Wochen BMIg49 | 15
50|Bachelorarbeit BMIg50 | 12

Gesamt: 27

Bemerkung:

Die Ausbildung im Studiengang Mechatronik und Informationstechnik erfolgt in deutscher Sprache in
Zusammenarbeit mit dem Karlsruher Instituts fiir Technologie (KIT), wobei der Studiengang zwischen
beiden Hochschulen abgestimmt ist. Die Absolventen erhalten das Bachelor-Diplom der TU Sofia und
das Bachelor-Diplom des KIT, nachdem alle Anfordernisse laut den Priifungsordnungen beider

Ho

chschulen erfiillt worden sind.



I11. Grundparameter des Studienplanes:

=

5.

Studienlaufzeit — 4 Jahre, 8 Semester
Gesamtanzahl der Lehrstunden — 2234
Davon:
2.1 Vorlesungen (V) — 1329 St.
2.2 Seminariibungen (SU) — 456 St.
Laboriibungen (LU) — 429 St.
Gesamtanzahl der Fécher — 48
Davon:
3.1 Pflichtfacher — 38
3.2 Wahlpflichtfacher — 10
Kontrolle
4.1.  Prifungen (P) — 29
4.2.  Scheine (Sch) - 10
4.3.  Projektarbeit (PA) —7
4.4.  Seminararbeit (SA) — 2
Leistungspunkte (LP) — 242

LISTE DER WAHLPFLICHTFACHER

Listel (4LP)

1  |Hybride und elektrische Fahrzeuge BMIg35.1

2 |Methoden der PGE-Produktgenerationsentwicklung BMIg35.2

3 |Schienenfahrzeugtechnik BMIg35.3
Liste2 (4LP)

1 |Werkstoffkunde I BMIg36.1

2  |Prozesse der PGE-Produktgenerationsentwicklung BMIg36.2

3 |ProVIL - Produktentwicklung im virtuellen Ideenlabor BMIg36.3
Liste3 (8LP)

1  |Technische Thermodynamik und Wérmeiibertragung | BMIg37.1

2 Strémungslehre 1,2 BMIg37.2
Liste 4 (5LP)

1  |Werkstoffkunde Il BMIg40.1

2 Maschinenkonstruktionslehre 111 BMI1g40.2

3  |Wahrscheinlichkeitstheorie BMI1g40.3
Liste5 (5LP)

1 Elektroenergiesysteme BMIg4l.1

2 |Ausgewihlte Themen virtueller Ingenieursanwendungen BMIg41.2
Liste6 (6LP)

1 Rechnerorganisation BMIg42.1

2 |Software in der Robotik und Automation BMIg42.2

3 |Erzeugung elektrischer Energie und Photovoltaische Systemtechnik BMIg42.3




Liste7 (8LP)
1  |Maschinenkonstruktionslehre IV BMIg43.1
2 |Rechnergestiitzte Entwicklung in der Mechatronik BMIg43.2
3 |Robotik BMIg43.3
Liste8 (7LP)
1  |BioMEMS — Mikrosystemtechnik fiir Life-Sciences und Medizin BMIg46.1
2 |Grundlagen der Hochfrequenztechnik BMIg46.2
Liste9 (7LP)
1  |Werkzeugmaschinen und Handhabungstechnik BMIg47.1
2 |Sensorsysteme BMIg47.2
3 |Fertigungstechnik BMIg47.3
Liste10 (7LP)
1 Biomechatronik BMIg48.1
2  |Echtzeitsysteme BMIg48.2

Angenommen vom Fakultétsrat der FDIBA am 18.02.2016 mit Protokoll Nr. 1
Bestitigt vom Akademischen Rat der TU Sofia am 27.04.2016 mit Protokoll Nr. 4
Aktualisiert vom Fakultétsrat der FDIBA am 28.06.2018 mit Protokoll Nr. 6
Bestitigt vom Akademischen Rat der TU Sofia am 26.09.2018 mit Protokoll Nr. 7
Aktualisiert vom Fakultétsrat der FDIBA am 13.12.2018 mit Protokoll Nr. 10
Bestitigt vom Akademischen Rat der TU Sofia am 19.12.2018 mit Protokoll Nr. 10
Aktualisiert vom Fakultétsrat der FDIBA am 16.01.2020 mit Protokoll Nr. 1

Aktualisiert vom Fakultétsrat der FDIBA am 18.02.2021 mit Protokoll Nr. 2

Aktualisiert vom Fakultitsrat der FDIBA am 22.04.2021 mit Protokoll Nr. 3

Bemerkung:
Die Aktualisierung gilt ab dem Wintersemester 2018/2019 fiir alle Jahrginge der Mechatronik und
Informationstechnik.

Dekan der FDIBA: .......oo i
[Prof. Dr.-Ing. Vassil Galabov/



